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Introducao

Aprendizado Semi-Supervisionado é a categoria de
aprendizado de maquina na qual se utiliza tanto
dados rotulados quanto néo rotulados.

Na abordagem de caminhada de particulas, cada
item é representado por um vértice e as arestas sao
criadas com base em uma medida de similaridade,
no caso a distancia Euclidiana (Breve et al., 2012).
Sao criadas particulas para cada item rotulado, e
elas caminham pelo grafo em um processo de
cooperacao (entre particulas da mesma classe) e
competicdo (entre particulas de classes diferentes).
Cada grupo de particulas tenta dominar a maior
guantidade possivel de vértices utilizando a regra
aleatorio-gulosa.

O principal objetivo deste projeto é explorar novas
dindmicas no modelo de caminhada de particulas,
incluindo mudancas na estrutura dos grafos gerados
e na regra aleatorio-gulosa de selecdo de vértices
vizinhos a serem visitados, para tentar encontrar
pardmetros que apresentem melhor acuracia de
classifica¢do e/ou desempenho.

Material e Métodos

Para que fossem atingidos os objetivos, inicialmente
foi implementado o modelo original de caminhada
de particulas, o qual posteriormente sofreu
alteracbes na construgcdo do grafo e na regra
aleatério-gulosa. Para simulacdes computacionais
foram usadas bases de dados extraidas do
repositorio UCI (Bache & Lichman, 2013).

Os parametros avaliados nesse estudo foram: k,
namero minimo de vizinhos no grafo; exponencial
(e), que é aplicado sobre a distancia em saltos entre
0 Vértice de origem da particula e os vértices
candidatos a visita.

Resultados e Discussao

Na Tabela 1 e Figura 1 sdo apresentados resultados
parciais de percentuais de acerto em funcdo dos
pardmetros k e e referentes a base de dados Iris,
que apresenta 150 elementos com 4 atributos cada,
sendo eles as larguras e comprimentos das sépalas

e pétalas da planta.
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Tabela 1. Percentuais de acerto em funcdo dos

parimetros k e e.

e 2 3 4 5 I
k
1 51,323 51,333 51,333 51333 51,333
2 83,320 83,413 83,620 83,633 83,667
3 89,300 89,573 89,380 89,440 89,473
4 93,207 93,320 93,260 93,267 93,327
5 82,100 82,193 82,360 82,300 82,240
6 81,240 81,213 81,107 81,347 81,293
7 81,847 81,787 81,720 81653 81,900
8 77,847 77,820 77,940 77,960 78,007
9 77 540 77 613 77,360 77527 77,500
10 74673 74,693 74,680 74653 75,080

Figura 1. Curvas de contorno para percentuais de acerto
em funcdo dos parimetros k e e.
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Com base na Tabela 1 e Figura 1 é possivel
observar que os valores k = 4, e = -3, por exemplo,
possibilitam obtencdo das maiores percentuais de
acerto.

Conclusodes

Conclui-se que as modificagbes resultaram em
melhorias, sendo  possivel obter maiores
percentuais de acerto. Como por exemplo, na base
Iris, os resultados obtidos com k = 4 foram melhores
em relacdo ao valor original k = 3.
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